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Linvention propose un systéme de
monitorage du chargement du
- membre |nférieur par le mesurage de
la force de pression au niveau de fa
plante de pied, pour éviter un
chargement excessif dans le cas des
patients suivrant une récupération

Le probléme que linvention résout
c'est la signalisation acoustigue et
visuelle de la patient quand la limite
établi par le docteur et mémorisée
dans le bloc de mesurage est

depases.

Description

La figure numéro un présente un exemple de rdalisation de linvention comme un
dispositifqui peut #re incorporé dans la plante d'une chaussure

La probléme résolue par cette invention est le monitorage de la force maximale
d'appui du membre inférieur en ulilisant un seul traducteur de pression, la conversion
de cette valeur dans une valeur de force par le moyen dun algorithme de calibration
implémentée sur un microcentrdleur ef aussi I'alarme du patient par des signales
lumineux et acoustigues quand une valeur limile établi par be docteur et mémaorisée
dans e bloc du mesurage es! dépassée,

Le systéme de monitorage de cette invention est constitué autour d'un bloc de
mesurage ef contréle BM, ayant une interface radio IR, une mémoire non-volalile
pour les données de calibration et pour les valeurs limite, &t aussi un Avertisseur
acoustique et lumineux. L'alimentation de tous sous-systémes se fait par un bloc
d'alimentation A.

L'information reque du capteur de pression 5P sous la forme d'un signal élecirigue
analogique est transformée dans une valeur numérique parle circuit de Conversion
AiN, fransformee dans une valeur de force par le moyen dun algorthme

Systéme de monitorage du chargement du membre
inférieur dans la récupération post-traumatique

implémentée dans l'unité de traitement Microcontréleur et comparée avec les
valeurs limite mémorisées dans la mémoire du bloc de mesurage. Dans le cas ou la
valeur maximale de la force Fmax, mesurée sur un intervalle du temps programmable
Tmas, avec une frégquence déchantillonnage programmable Fs, dépasse la valeur
limite actuelle FP, le bloc du mesurage el contrdle génére pour le bloc Avertisseur
acoustique el lumineux dessignales de commande appropriés

Le bloc d'alimentation A contient un accumulateur ACC et un bloc Chargeur. Ce bloc
de chargement contient un circuit &lectronique qui a comme fonctions le contrdle de
charge, la monitorage du courent consomme et le contral du transfert de I'énengie par
couplage inductif avec un dispositif de chargement. Par la traiterment des valeurs
résultées du monstorage du courent, fourni par fe bloc Chargeur, le blo: B détecte
Iimminence dune situalion d'épulsement de l'accumulateur ACC el génére par le
bloc Averlisseur acoustique et lumineux une ségquence spécifigue pour prévenir
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Avantages Bloc de mesurage

Les sysiémes connus pour mesurer la force d'appul au niveau de la plante du pied utilisent des transducteurs résistives, sensibles a la force. Pour l& monitorage du
chargement du membre inférieur, la valeur dintérét est la valeur maximale de la force dappui. A cause de la distribution variable en temps de cefte force pour les
mouvemnents normales de marche ou d'appul, ef aussi & cause de la distribution spatiale non uniforme de cette force au niveau de la plante du pied, Mmplémentation d'un
systeme basé sur des transducteurs de force nécessiterait e mesurage simultan® en plusieurs points, au niveau de la plante du pled

La sciution proposeée par cette invention élimine cette faiblesse toul en mesurent la pression dans un réseau formé par 3 chambres flexibles, placées sous 3 zones
anatomiques d'appul maximal de la plante du pied, en ulilisant un capteur de pression et en effectuant la conversion de cette valeur de pression dans une valeur de force.
L'imvention présente I'avantage que, en utilisant un réseau de chambres élastigues CE1, CE2 et CE3J qui communiguent par le moyen dune tubulure T & lagquelle est lie
BUSS le traducteur de pression SP, la valeur saisie par le iraducteur de pression SP est toujours la valeur courante maximale, 8 cause de Péquilibration de la pression dans
les 3 chambres flexibles.

Applications

Le sysiéme propose ici pour le monitorage du chargement du membre inféneur peul mesurer la force dappui au niveau de la plante du pied el et
génére une séguence spécifique pour prévenir le patient. Le systéme peut efré ulilise avec succés pour éviter un chargement exagéré pour les
patients gui sont dans un processus de récupération posi-traumatique.
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